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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine F2.3 - Utilisation

1 PREAMBULE

Le dossier technique de la machine est livré par la mise a disposition d’'un lien de
téléchargement temporaire.

Une fois le dossier technique téléchargé, il est donc fortement conseillé d’archiver ce
dossier sur un serveur incluant une copie de sauvegarde vous permettant ainsi une
mise a disposition de ces fichiers pour les utilisateurs du systéme en toute sécurité.

2 CONTRE INDICATIONS ET SECURITE

Le systeme VT10 - Systeme de vidéoprotection urbaine est prévu pour étre utilisé dans les conditions définies par le
présent dossier technique, toute autre utilisation de I'équipement est a proscrire.

L’ensemble des consignes de sécurités, des contre-indications d’emploi et procédures de consignation sont détaillées dans
le document DTVT1000005x - SecuriteContrelndications.pdf.
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DOSSIER MACHINE

VT10 - Systeme de vidéoprotection urbaine F2.3 - Utilisation

3 VUE D’ENSEMBLE DU PRODUIT

-

Comerab' 1l Cameradr 3 CAmens N2
Tubs o Tube

COFFRET DE
RACCORDEMENT

SWITCH OPTIQUE
TIRCAR OPTICAJE

POINT 0
BRAMCHEMENT
OPTIGUE

MULTIRRISE

Cable noir 12 fibres

Cible 1 fibre

Vo b o o
rotcaan par
o

Gaine TPC verte 40mm
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

3.1 Détail du coffret de raccordement (pied de méat) :

VERS ALIM
Vers 1 230/48V
INJECTEUR "”;‘ze':"' :
POE 24V o
INJECTEUR
POE 48V
POE
Convertisseur j
fibre / R145 IAN
U Prise terminale
- optique (PTO)
‘- e \
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ﬂ EC aee s
13
)
SC/APC SWITCH POE
CABLE
FIBRE
OPTIQUE
PRISE RJ45
‘n
Vers baie de vidéo
surveillance en
RJ45
Vers baie de vidéo Vers mat de
protection par :
surveillance
fibre
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

3.2 Détail de la baie de vidéoprotection

ECRAN

g ENREGISTREUR , BAIE DE
”! VIDEO VIDEOPROTECTION

SWITCH OPTIQUE . BT e e e
musesn
TIROIR OPTIQUE SEEEELRRNENE

) POINT DE
MULTIPRISE BRANCHEMENT
OPTIQUE
o Cable noir 12 fibres
Cable 1 fibre
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

3.3 Détail du mat de vidéoprotection

Il est équipé de 3 caméras : 2 caméras tube et une caméra PTZ (Pan Tilt Zoom). Cette derniére est motorisée suivant 2
axes et posséde un zoom optique.

Camera N° 1 CameraN°3  Camera N°2
Tube - PTZ Tube

v 9 o
;3
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4 INSTRUCTIONS D’UTILISATION

Les interventions sur le systéeme VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine sont a réaliser uniguement en
présence d’un professeur.

4.1 Mise en route du systéeme

1. Veillez a avoir fait I'activité de raccordement entre la baie de brassage et le coffret de rue (liaison avec cordon RJ45
ou fibre ou céble en cuivre)

Basculer l'interrupteur d’alimentation du bandeau d’alimentation de la baie de vidéoprotection sur « ON »

Allumer I'écran 32 pouces (derriére en bas a droite)

Basculer le disjoncteur différentiel QO en position « ON » dans le coffret de rue (pied de mat)

L’enregistreur démarre et I'écran affiche une mosaique avec les 3 flux vidéo des trois caméras

a s

Remarque : les menus de configurations de I'afficheur sont accessibles a I'aide de la souris branchée sur I'enregistreur :

Clic droit > Menu > (mot de passe : 123456)

4.2 Arrét du systéme

Il faut commencer par éteindre I'enregistreur numérique (NVR) a 'aide de l'interface et de la souris.

1. Clic droit > Menu > (mot de passe : 123456)-> Alimentation > Arréter
2. Basculer sur « OFF » le disjoncteur différentiel QO du coffret de rue ou débrancher la fiche 2P+T
3. Basculer sur « 0 » l'interrupteur du bandeau d’alimentation de la baie de brassage.
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3 Utilisation du systeme

4.3.1 Mise en situation :

La ville « Smartcity » a recu le systétme de vidéoprotection, la configuration initiale et les raccordements réseaux ont
préalablement été réalisés par les techniciens de la ville.

L’enjeu est donc d’assurer une protection maximale sur les zones sensibles de la ville, notamment la mairie, le parc de jeux
pour enfant et le parking publique.

Le systeme de vidéoprotection équipé de trois caméras propose plusieurs modes de détections :

e Franchissement de ligne
e Détection d’intrusions

e Comptage des personnes
e Reconnaissance faciale

e Détection de mouvements

A Lafonction de comptage ne peut pas étre activée en méme temps que les autres détections.

Le systeme dispose de deux caméras « tube » et d’'une caméra « PTZ » en forme de déme pour assurer la vidéoprotection.

2

CameraN°1 CameraN°3  CameraN°2

Tube ) PTZ Tube

Choisir la caméra la mieux adaptée pour correspondre aux différents lieux a protéger.
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3.2 Configuration des caméras

©® Configurable aussi directement depuis I'enregistreur vidéo (a I'aide de la souris livrée avec la machine).
Mettre en place un PC :

- Mettre en place un cable RJ45 entre le PC et le switch de la baie de vidéoprotection
- Paramétrer la carte réseau du PC de la maniére suivante :

o Adresse IPPC:192.168.1.10

o Masque : 255.255.255.0

Lancer un navigateur internet (Internet Explorer + Plugin) a 'adresse 192.168.1.45 - Installer le Plugin si besoin

Se rendre sur la page de configuration « Analyse VCA » via le menu « Réglages » et choisir dans la liste I'une des
options disponibles.

Quelques une de ces options sont détaillés dans les parapgraphes suivants.
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3.2.1 Option franchissement de ligne

1. Cocher « Activé » pour sélectionner le mode de détection.
2. Dessiner une a quatre lignes de détection avec l'outil.
3. Configurer les parameétres de détection :
e Direction de déclenchement
e Sensibilité
4. Configurer le planning d’activation.
5. Chaisir une action a déclencher en cas de détection (Alarme, email, enregistrement...)

Franchissement de lig...

Sélectionner Camera §VD2(BACK) v

Franchissement de ligne (@ Activé () Désactivé

Zone Planning d’activation Actions

26/06/2019 14:01:1§ Jusqu'a 4 zone(s) autorisée(s)

BALK

‘ @} Définir la zone

Direction déclenc... [A<->B V|

Sensibilité

| Enre istrer
St ek
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3.2.2 Option détection intrusion périmeétre

1. Cocher « Activé » pour sélectionner le mode de détection.
2. Dessiner une a quatre zones de détection avec l'outil.
3. Configurer les parameétres de détection :
e Durée
e Sensibilité
e Pourcentage d’intrusion
4. Configurer le planning d’activation.
5. Choisir une action a déclencher en cas de détection (Alarme, email, enregistrement...).

Intrusion périmétre

Sélectionner Camera ‘ D2(BACK) v

Intrusion périmétre (@ Activé () Désactivé

Pourcentage d'in... | ————

Zone Planning d'activation Actions
26/06/2019 141835 = Jusqu'a 4 zone(s) autorisée(s)
BALK ;
i -2 :
; @ ' @‘ Dessiner la zone
; 1y B -
L & 4 ' SmER 5
N A A =g & Effacer
= B il
- ' i
sy 1 R -
Durée(s) | ———
Sensibilité e —

‘_Enregistref |
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DOSSIER MACHINE

VT10 - Systeme de vidéoprotection urbaine

4.3.2.3 Option détection de mouvement

1. Cocher « Activé » pour sélectionner le mode de détection.

2. Dessiner avec l'outil les zones de détections et supprimer les zones indésirables ou trop sensibles.
3. Configurer les parametres de détection (sensibilité).

4. Configurer le planning d’activation.

5. Chaisir une action & déclencher en cas de détection (Alarme, email, enregistrement...).
Mouvement

Sélectionner Camera |D2 (BACK)

Mouvement (@ Activé () Désactivé

Zone Planning d'activation Actions

26/06/2019 '4:4%:1%

LI | |

=i R o

P

4 G S o bt | B u;l .L. u.mull -

el

=
A

Copie

| Enregistrer |

b

Sensibilité ~ Faible e— i  flevé

1 @‘ Dessiner la zone

"ﬁﬁ‘ Tout Effacer

<
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3.2.4 Option « Auto-Tracking »

1. Cocher « Activé » pour sélectionner le mode de détection.

2. Configurer les paramétres de détection :

e Délai de « tracking » (1 a 300 secondes)

e Mode de zoom

Configurer le planning d’activation.

4. Choisir une action a déclencher en cas de détection (Alarme, email, enregistrement...).

w

Auto Tracking

Sélectionner Camera |D2(DOME) -
Auto Track;ng ﬂi‘_::' Activé 'I:) Désactivé
Mode de tracking [ Panoramique Vl

Délai(s) de tracking [30 |

Zoom v

Contréle PTZ Planning d'activation Actions

A 7 ==

' v I.+J .

< B Q Q

i | o | e
v i

Vitesse du PTZ - comssssss — -+

Enregistrer
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DOSSIER MACHINE

VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3.2.5 Configuration alerte par email et photo en piéce jointe

Aller dans la section :

1. «Information réseau » 2> « Email »
2. Configurer selon les paramétres de votre hébergeur d’email

Ci-dessous un exemple de configuration :

Email

Authentification du serveur
Utilisateur

Mot de passe

Serveur SMTP

Port SMTP

Interval instantané

Mom de I'expéditeur

Email de I'expéditeur

Sélection d'un destinataire
Destinataire

Email du destinataire

Planning d"activation

Editer

() Activé () Désactivé

n.cald ercn@erm—automati|

ssl0.ovh.net |

465 | MITLS/sSL
|2§ V| [+ Joindre une capture
[NvR |

| nvr@erm-automatismes .C(|

| Destinatairel V|
|nicc: |
|n.calderon@erm-automati| Test
il g 10 12 14 16 18 20 22

24

Lun

Tue

Enregistrer

D’autres fonctions sont disponibles et configurables comme :

e La détection
o Déréglage de focus

e Changement de scene

e Objet abandonné
e Objet retiré

e Evenements standards, comme la perte de flux vidéo, conflit IP, disque dur hors ligne etc....

Plannifié

@ Afin de pouvoir relier le réseau a internet, il vous faudra configurer correctement la passerelle sur les équipements

réseaux.
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3.2.6 Pilotage caméra PTZ!

Utiliser les contrbles de l'interface :

‘2019 16:42:19 b Woss N umm/_‘—‘
rr—

1 Ooipasitiondd] &
2 Pripositioedd2 @

epositiondls &

& Prépasitiondds &

Groupe ce préposibons
Protection auto.

4.3.2.7 Application EZView :

4 Pregositiond, \
5 Prégosition0S &

Zoom : agrandir
ou réduire 'image

Réglage de la focale

Réglage du diaphragme
(lumiére)

Rotations

Vitesse du PTZ

Lumiere / Dégivrage /
Chauffage / Essuie-
glace si équipé

Positions définies

Il est possible de créer un compte avec 'application « EZView » et d’y associer votre enregistreur soit en saisissant le
numéro de série de I'appareil, soit en lisant le QR code disponible dans l'interface de gestion :

« Menu » > « Systéme » - « Information réseau » 2> « EZCloud »

@ Cela peut étre pratique en cas de perte du mot de passe et permet la visualisation des caméras en temps réel.

1 PTZ = Pan Tilt Zoom, caméra capable d’étre pilotée et de zoomer par elle-méme.
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DOSSIER MACHINE VT10 - Systéme de vidéoprotection urbaine

4.3.3 Configuration réseau (sortie d’'usine ERM)

e Baie de vidéoprotection :

o Switch EdgeSwitch 12 Fibres
= |P:192.168.1.46
= Masque sous réseau : 255.255.255.0
= Passerelle:192.168.1.1

o Enregistreur NVR Uniview
= |P:192.168.1.45
= Masque sous réseau : 255.255.255.0
= Passerelle:192.168.1.1

e Poteau caméras:

o Caméra tube N°1:
= [P:192.168.1.41
= Masque sous réseau : 255.255.255.0
= Passerelle : 192.168.1.1

o Camératube N°2:
= [|P:192.168.1.42
= Masque sous réseau : 255.255.255.0
= Passerelle:192.168.1.1

o CaméraPTZ N°3:
] IP:192.168.1.43
= Masque sous réseau : 255.255.255.0
= Passerelle:192.168.1.1

e Fichiers de configuration rapide : il est possible de faire des sauvegardes des différents paramétrages
o Sauvegarde de la configuration du NVR :
= Menu « Maintenance » 2 « Maintenance » - Export
e Fichier de sortie Config.xIm

o Sauvegarde de la configuration des caméras :
= Menu « Setup » 2> «System » > « Maintenance » = « Config management » 2>
« Export »

A Remarque : Seule la configuration réseau est a réaliser sur les caméras.
A L’enregistreur communique avec les caméras et permet ainsi le paramétrage de ces derniéres.

5| ERM

Didactique | Robotique | Fab&Test | Energies

84 200 Carpentras

AUTOMATISMES

Retour page de garde




